1. Dane znamionowe badanej maszyny

Typ PBMa34a Nr 3571671357

Pznam 2kwW WUznam 230V bnam 12,6A
Praca c. 1425 obr/min

Wzbudzenie wt. 0,65A

2. Schemat strukturalny obcowzbudnej maszyriprstatego
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3. Wyznaczanie rezystancji uzwajsilnika
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twornika wyznaczamy metad techniczia

Uy [V]

4,8
6,4

9,6

12,5

15,3

18,5

21,5

24,5

uzwojen

Umin [V]

4,5
6,1

7,8
9,2

12,2

15,2

18,4

21
24

Rezystang

Umax [V]

5,4

8,4
10
13

15,5

18,6

21,8

25

dokladnego pomiaru nagmia.
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4. Wyznaczanie elektromagnetycznych statych czasowiulka

a) Stata czasowa obwodu twornika
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Pomiar przeprowadzamy goem zmiennym w ukiadzie dokiadnego

pomiaru napcia.
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b) Stata czasowa obwodu wzbudzenia
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Elektromagnetycznstah czasow wyznaczamy jako odpowiegradowa
na skok napicia. Odpowied ta rejestrujemy za pomac rejestratora

petlicowego.
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Stata czasowa obwodu pomiarowego wynosi 110 [ms]
Dla powyszego schematu pomiarowego rzeczywista stata czastwodu

wzbudzenia wynosi:
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Dla rezystancji uktadu pomiarowe@q + R, =104Q otrzymujemy:

T. =114 1+ 294 | = 15567
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c) Elektromechaniczna stata czasowa

T,=d A

(@)

Moment bezwiadnai J wyznaczamy dwviadczalnie metog wybiegu
silnikowego, a nagpnie wyznaczamy moc hamowaniaP, przy danej
predkosci ;.

4 n[obr/min]

=

45 60 t[s]

Predkos¢ pocatkowa wybiegu maszyny;R1450 [obr/min].
Odczytana z charakterystyki wagéa;=17,21[s].
Moment bezwtadngei obliczamy jako:
_AR It
J= a)lz ,gdziea.zzrl[n

Moc hamowania P wyznaczana jest z pomiarOw napii pradow w
nastpujacym uktadzie:
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Mechaniczne straty mocy, P straty mocy wzelazie R, dap w sumie
straty mocy biegu jatowego.

AR, =U 0, _ITzERA

176 0,88 0,265 30976 153,3

168 0,9 0,24 28224 149,7

Lp. [ Ur[V] [ I-[A] [ Iw][A] [U° [V [ APy [W]
1 215 0,78 0,36 46225 166,5
2 207 0,8 0,335 42849 164,25
3 199 0,82 0,32 39601 161,9
4 192 0,83 0,3 36864 158
5 184 0,85 0,325 33856 155
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wyznaczamy czynnik @ i podstawiamy do podanego wémg] wzoru na
mechanicza stah czasow. Wynosi ona:
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Jak wynika z powsszych zalenosci zaréwno rezystancja twornikasR
jak i czynnik Gyr , a w konsekwencji réwnie elektromechaniczna stata
czasowa, zala od pwndu twornika . Podczas wykonywanig&wiczenia
zdejmowalémy charakterystyk Rx=f(I») dla padéw znacznie wikszych nk
prady mierzone podczas zdejmowania charakterysty&kteimechanicznej
statej czasowej. Z powodu braku pomiaréw dla wymaga zakresu pdéw
nie jest maliwym odtworzenie charakteru elektromechanicznaeggiczasowe).



