1. Dane znamionowe badanej maszyny

Typ SF9054 3~  50Hz
Nr E74321 M1C IP54 Isol. 8
220/380V AVS 4,9/2,9A

1,1kwW co®=0,79 n=1415obr/min.

S1 40°C masa 12,5kg

PN-72/E-06000

2. Schemat zagpczy silnika asynchronicznego

|

H. Haa Hra




3. Pomiar rezystancji izolacji uzwajestojana wzgidem obudowy

U | 500MQ
V | 500MQ
W | 500MQ

4. Pomiar rezystancji uzwajestojana

U-v 14Q
V-W 14Q
W-U | 14,1Q

Rezystancja uzwojestojana R=14Q. Jest zachowana symetria uzwoje

5. Wyznaczanie parametrow zgstzych silnika

a) Wyznaczanie rezystancji wirnika

Rezystang wirnika wyznaczamy na podstawie pomiarow w pr@viarcia

Lp. | 11 [A] [12[A] [Is[A] | PL[W] | P2 [W] |U; [V] Uz [V] | T4[A] | AP [W] |Ug[V]
1,032 03| 027 O 1,7 4 4 0,3 1,7 4
21 06| 06| 0,58 2,5 10 16 16 0,59 12,5 16
310925 09 0879 6 22,5 25 27 0,9 28,5 26
4 1 12| 11751,165 10 37,5 34 37 1,18 47,5 355
5| 15 15| 148 175 62,5 44 46 1,49 80 45
6 | 1,8 18] 1,75 28,2 88,7% 59 57 1,78 116,95 b6
/1 21| 21| 2,05 37,5 123,75 63 69 2,08 161,25 p4
8 | 2,425/ 2,425| 2,42 50 170 74 76 2,425 220 75




Obliczone wartéci srednie g srednimi arytmetycznymi z wykonanych
pomiarow.
Poszczegolne skladowe parametréw gmastych obliczamy zgodnie z
nastpujacymi wzorami:
SZ = ’\/3_DJ Sr DI Sr

AP P +PR
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R, = R=R,-R
Lp. |S[VA]| cospz | R[Q] | R[Q]
1 2,07 0,817 6,29 7,71
2 16,35 0,764 11,96 2,03
3 40,52 0,703 11,72 2,28
4 94,07 0,655 11,37 2,62
5 116,13 0,688 12,01 1,99
6 121,58 0,677 12,30 1,70
7 221,7 0,727 12,42 1,58
8 315,01 0,698 12,47 1,53
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b) Wyznaczanie reaktancji magnegigj uzwojé stojana i wirnika

Reaktancje te wyznaczaest pomiaréw w probie zwarcia na podstawie
nastpujacych zalenosci:

X, = «/§IEUS,r \J1-cos ¢,

ST

Xy =X, =22
2

SO ro

| alA] [Ug[V] | cospz | Xz [Q] | X=Xis| ©
0,3 4 | 0,817 13,32| 6,66 0,7
0,59 16 | 0,764 30,31| 15,15 | 0,868
0,9 26 | 0,70335,58| 17,79 | 0,887
1,18| 35,5/ 0,65539,37| 19,69 | 0,898
1,49| 45| 0,68837,96| 18,98 | 0,895
1,78/ 56 | 0,67740,10| 20,05| 0,9
2,08| 64 | 0,727Y36,59| 18,30 | 0,89
2,425 75 | 0,698 38,36| 19,18 | 0,896
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Wyznaczanie reaktancji magnesigj

Reaktangi magnesujca obliczamy z wartéci napi¢ i pradéw
mierzonych w stanie biegu jatowego silnika.
Lp. | 11 [A] [12[A] [13[A] | Pi[W] | P [W] [Us [V] [Up [V]] lios[A] | AP0 [W] | Usoi[V]
1] 205 2,00 2,10 -24 54 376 376 2,05 30 376
2 | 145 1,40, 1,40 -100 320 320 320 1,42 220 320
3| 115| 1,20, 1,25 -50 240 280 280 1,20 190 280
4 |1,00| 1,05 0,95 -30 180 240 240 1,00 150 240
5085 090 0,85 -15 140 200 200 0,87 125 200
6 | 0,75| 0,80] 0,70 -5 107,5 160 160 0,75 102,5 160
7 | 085| 0,85 0,75 5 75 96 96 0,82 80 96

Obliczone wartéci srednie g srednimi arytmetycznymi z wykonanych
pomiaréw.
Poszczegolne skladowe parametréw gmastych obliczamy zgodnie z
nastpujacymi wzorami:
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6. Wyznaczanie momentu rozruchowego

Charakterystyk momentu tworzymy odczytag warta¢ sity dziatapcej
na dwigni¢ hamujca wat silnika dla ranych wartdci pradu stojana.

Lp. |1 [A] [12[A] [13[A] | Pi[W] | Po[W] |Uq [V] |Up [V] ] ligelA] | Usee[V] | M [9] | M, [NmM]
1100 1,05 1,07 5 33,7% 28 32 1,04 30 0) 0
2 | 1,42 1,45 1,45 12,5 61,26 44 43 1,44 46 20 0,2
3| 200| 2,00 2,10 27,5 112,65 60 64 2,03 62 25 0,25
4 | 2,37 2,40 2,30 40 170 72 76 2,36 74 3 0,3
5| 280 2,85 3,00 50 250 88 92 2,88 90 50 0,5
6 | 3,45| 3,50 3,55 105 375 119 115 3,30 118,5 80 0{8
7 | 450 4,50 4,65 190 640 140 145 4,35 1425 180 1.8
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7. Uwagi

Niemaznos¢ zastosowania (niedegings¢) miernikbw o doktadngi
odczytu matych wartei mierzonych wielkéci jest gtdwna przyczynbleddw
pomiaru tych wielkéci. Konsekwengj tego g zafalszowane charakterystyki dla
wartasci wielkosci bliskich zeru.



