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Zadanie 1:

Napisa® m-plik funkcyjny przyjmugy trzy argumenty:
- ilos¢ wierszy macierzy;
- ilos¢ kolumn macierzy;
- liczbe dodatkow;
M-plik powinien zwracamacierz.

Rozwizanie:
»Zadaniel.hbedzie miat nasipujgcq skiadne:

function a=zadaniel(m,n,d);
fori=1:m
for j=1:n
if i+j==m
a(i,j)=d;
else
if i+j>=m+1 && i+j<=m+n
a(i,j)=0;
else
a(i.j)=;
end
end
end
end

W ,Matlabie” wywotujemy § nastpujgco, otrzymujc pongszy wynik:

>> zadaniel(6,5,22)

ans =
1 2 3 4 22
1 2 3 22 O
1 2 22 0 O
1 22 0 0 O
22 0 0 0 O
0O 0 0 O O

>>
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Zadanie 2:

Rozwizza¢ uktad réwna:
12x-12y =1
12x+2y =7

Rozwizzanie:

>> [x,y] = solve('12*x-12*y=1'"12*x+2*y=7")

3/7
W utamkach dzieginych, wynik jest nagbujqcy:
>> 43/84
ans =
0.5119
>> 3/[7
ans =
0.4286

>>
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Zadanie 3:
Znaleié rozwigzanie rGwnania stopnia trzeciego:
2x3+3x*+2=0
Rozwizanie:
>> rownanie=[2,3,0,2]
rownanie =
2 3 0 2
>> wynik=roots(rownanie)
wynik =
-1.8064

0.1532 + 0.7281i
0.1532 - 0.7281i

>>

Program wyliczyt trzy pierwiastki réwnania, w tyrwal zespolone.
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Zadanie 4:
Narysowa& wykres funkcji:
y=x*-2x+1
Rozwizzanie:
Dla przejrzystéci zadania pomijam wypisywanie wynikéw, dadaja kaicu linijek

srednik ,;".
>>x=-10:0.1:10;
>> y=x."2-2*x+1,;
>> plot(x,y,'rh")

>>
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Zadanie 5:

Narysowa& wykres tamany oraz aproksymowany dla danych:

X111 2] 5] 7] 9
Y |111/42) 23| 50| 80

Rozwizzanie:
Zapisug dwa wektory X i Y, zgodne z danymi z zadania.cNagt tworz wykres
tamany podpisujc go oraz same osie, dodajrownie siatke dla lepszej wizualizacji.

>> X=[1,2,5,7,9]

1 2 5 7 9
>>Y=[1.1,4.2,23,50,80]
Y =
1.1000 4.2000 23.0000 50.0000 80.0000
>> plot(X,Y)
>> grid on
>> title('Wykres lamany’)
>> xlabel("X")
>> ylabel("Y")

>>
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Teraz powstanie wykres aproksymowany dla pseych wartéci (korzystam z
zadeklarowanych wcaaiej wektoréw X oraz Y).

>> wspolczyn2stopn=polyfit(X,Y,2)
wspolczyn2stopn =
1.0295 -0.3631 0.4584
>> 0siks=0:0.1:9;
>> wartosci=polyval(wspolczyn2stopn,osiks);
>> plot(X,Y,'rh’,0siks,wartosci)
>> grid on
>> title(‘wykres aproksymowany wraz z zaznaczonyuaitosciami'’)
>> xlabel("X")
>> ylabel("Y")

>>
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Zadanie 6:
Dany jest element inercyjny drugiegean
o statych czasowych ¥ 2, T, = 4 i wzmocnieniu k = 1;
- narysowa odpowied skokow,
- harysowa odpowiedz impulsayy
- przeksztatei do postaci: zero/biegun/wzmocnienie.
Rozwizanie:
Tworz dwa elementy inercyjnedadu pierwszego. Mngqc je, otrzymam element
inercyjny rzdu drugiego o zadanych parametrach. Wyzagosta: ze wzmocnieniem,
zerami i biegunami. Nagtnie wykréle Zzgdane charakterystyki.

>> pierwsza=tf([1],[4,1])

Transfer function:

>> druga=tf([1],[2,1])
Transfer function:

>> inercyjny2=pierwsza*druga
Transfer function:

8s"2+6s+1
>> postacZBW=zpk(inercyjny2)

Zero/pole/gain:
0.125

(s+0.5) (s+0.25)

>> [tiview({'step’;'impulse’},inercyjny?2)
>>
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LTI Viewer
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Zadanie dodatkowe:

Wykorzystanie instrukcji programu
.Matlab” w stuzbie cztowiekowi.

Rozwizzanie:
& Program 1

function p=czyszczenie

cd ¢:\% zmienia katalog roboczy na "c:\"

clc; % czyszczenie okna [command window]

clear;% czyszczenie pargi z zapisanych wczaiej zmiennych
A=[1,2,3,4;5,6,7,8;8,7,6,5;4,3,2,1}) wpisanie przyktadowe] macierzy
p=size(A);% wyliczenie wymiaréw macierzy i zwrot wagto

& Program 2

function y = drukuj

help plot;% drukuje pomoc do komendy [plot()]
x=-5:0.1:5;% wycie Colon :

y = X.N2+4,;

y2 = XN242*X+7,

plot(x,y,'rh',x, y2,'c0")% korzystam z funkcji [plot()]
grid on;% wykorzystanie [grid on]

title('Przykladowy podpis do wykres@) tworzy podpis do wykresu
xlabel('Etykieta osi X')o podpisanie osi x
ylabel('Etykieta osi Y')6 podpisanie osiy
legend(‘'wykres 1', ‘wykres 2) legenda do wykresow

& Program 3

function A=macierz(i);
if i==1
A=zeros(5)% generuje macierz zawiesey elementy 0
else
if i==2
A=ones(4)% generuje macierz zawiegej elementy 1
else
A=eye(3)% generuje macierz zawiesej elementy 1 na giéwnej przgtkej
end
end
end

& Program 4
function koncowa=macierz2(A);

i=sum(A); % oblicza sura elementéw w poszczegolnych kolumnach
j=sum(i’);
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i=dec2bin(j);% zamienia liczk dziesttna na binarg

j=log(i); % oblicza jej logarytm

i=sum(j);

j=log10(i); % oblicza logarytm dzieginy z sumy logarytmow

if j<=1 % wykorzystanie jednego z operatorow relacji i raléywy
i='01001"

else% wykorzystanie "jeeli nie, to..."
i='10110"

end

end

koncowa=bin2dec(if/o koncowa liczba jest dziegna (konwersja liczby binarnej)

& Program 5

function a=macierze(A);
i=rank(A); % oblicza rad macierzy
B=eye(5);% tworzy macierz diagonain
B(3,4)=i; % przypisuje elementowi o indeksach (3,4) wartagdu macierzy
pomoc=max(B)% oblicza maksima poszczegolnych kolumn
a=max(pomoc')?% oblicza maksimum wiersza
if a>=3% jezeli maksimum jest weksze od 2, to...
a=min(pomoc’)% oblicza minimum wiersza
end% koaczy dziatanie alternatywy

& Program 6

function a=przypadek(operacja,n);
switch(operacja)o wykorzystanie operacji [switch()]
case 'cosinus'
a=cos(n)y liczenie cosinusa
case 'sinus'
a=sin(n)%o sinusa
case 'tangens'
a=tan(n)% oraz tangensa
otherwise
while n<=30% wykorzystanie komendy [while(), disp()]
disp(" Policz gbie sam!);
n=n+1,
end% korzystam z [end]
end

& Program 7

function [wynik]=silnia;
clc; % czyszczenie...
clear;% wszystkiego
n=input('Podaj n: )% czeka na wpisanie wattm dla zmiennej
if(n<0) % alternatywa
disp(‘Liczba mniejsza od zerd%; wzycie [disp()]
elseif n==0% korzystam z [elseif]
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silnia=1;
elsen else
licz=1;
for i=1:n% wykorzystanie gtli [for()]
licz=licz*i;
end% zamkngcie petli
disp('Wynik:");
wynik=licz;
end

& Program 8

function a=wykres(B,w);
x=tf([2*B,0],[1,2*B,sqrt(w)]); % tworz transformat funkcji
[tiview({'step’;'impulse’;'nyquist’;'bode'},x}y6 tworzenie wykresow

& Program 9

function liczba2=zespol(zespolona);

A=abs(zespolona}; oblicza promié liczby zespolonej za pomagabs()]
fi=atan2(imag(zespolona),real(zespolon&j)pblicza lkt fi za pomoe [atan2()]
kat=rad2deg(fi)% zmienia kt w radianach na stopnie za poradp@d2deq()]
liczba2=A*exp(fi*i); % zamienia z powrotem na postartezjaska (wykorzystuje exp())

& Program 10

function wynik=zera(wsp1,wsp2);
x=tf([2],[1*wspl,3/wsp2,wspl*wsp2/10,wspl*3)p transformuje funke]
pzmap(x);% tworzy obraz zer i biegunéw na ptaszazrg zespolonej
text(-0.5,0.5,'Tu jest tekst%h wykorzystanie komendy [text()]
bieg=pole(x);% wylicza bieguny funkcji przégia

disp(bieg);

wynik=zpk(x); % drukuje wynik w postaci zera/bieguny/wzmocnienie

& Program 11

function a=magia(mac);
if mac==0% jezeli nie podamyadnej konkretnej macierzy
x=magic(45)% wykonuje "magiczgl’ macierz
imagesc(x)% pokazuje wartai w macierzy w postaci koloréw. Najmniejsza liczbst
najzimniejszym kolorem, a najwsza- najcieplejszym
else
imagesc(mac) pokae nasza macierz w postaci barwnego obrazu
end

& Program 12
function a=oplacalnosép nie jedzi¢c samochodem!

clc;
benz=input('Cena benzyny:\n";
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gaz=input('Cena gazu:\n’);

olej=input(‘Cena oleju silnikowego (4litry):\n");
dodatkowe=input('Koszt OC oraz przadh technicznego:\n’);
rocznie=input('Rocznie przejdzasz kilometréw:\n');
przej=input('Liczba przejechanych w ostatnim cz&gdmmetréw:\n’);
disp('Koszt:");
km1=0.8*gaz*10+0.2*benz*8.5+0lej/40+dodatkowe/(roieZ100);
km2=8.5*benz+dodatkowe/(rocznie/100);
km3=km21*przej/100;

v=round(km3);% zaokngla do najblisze] catkowite]
disp('100km na zasilaniu gazem');

disp(km1l);

disp('100km na zasilaniu benzyn

disp(km2);

disp('Ostatnio zaplaciles');

disp(v);

& Program 13

function a=dziennik

get(0,'diary'\% odczytuje aktualny stan dziennika

diary on;% wtacza go, jéli nieaktywny

diary('c:\dziennik.txt")% zapisuje go na dysku w postaci pliku "dziennik.ix

& Program 14

function x=sortowanie(A);
b=sort(A,1);% sortowanie wierszami macierzy
v=det(b);% oblicza wyznacznik macierzy
if v>=1 && v<=100 % wykorzystanie relacji | operatora logicznego
disp(v);
clc;
lookfor(DIALOGMANAGER'); % szuka vrod m-plikow zawirajcy tancuch
"DIALOGMANAGER"
else
disp(v);
b=abs(v)% liczy warta¢ bezwzoédng liczby
disp(b);
A=eye(5)+3% tworzy macierz diagonain dodaje do niej 3
v=log(b);% oblicza logarytm
A(1,1)=v;% przypisuje elementowi (1,1) wagtologarytmu
disp(A);
A(5,3)=A(3,3)*3;

A(1,:)=mean(A)% przypisuje pierwszemu wierszowi waitosrednich poszczegolnych

kolumn
disp(A);
end
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