Zadanie:

Zapoznanie giz narzdziem LTI Viewer oraz RL Tool oraz sprowadzeniepaatrow
regulatora c(s)=k daqdanych wartéci:
* czas narastania
tye — mMin

e czas ustalania
t,, < 4,55

* przeregulowanie
p,, < 5%

Rozwizanie:
Najpierw poznajemy obstad Tl Viewer, podajc przyktadowy przebieg, ktory nie
spetnia postawionych przez nas wymaga
>> z=tf([1],[1,0.5,1])

Transfer function:

f2+05s+1

>> [tiview(z)

>>

Otrzymujemy nagpujgce parametry przebiegu:
e czas narastanigb= 1,27 s

* przeregulowanie = 44%
* czas ustalaniag,= 14,1 s



Pontej przedstawiony zostat wizualnie przebieg
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Kolejnym zadaniem byto sprowadzenie uktadu:

,dozgdanych parametrow.
>> m=tf([1,6],[1,2,-1])

Transfer function:
S+6

>> rltool (m)
>>

Otrzymalkmy w ten sposéb napljgcy wykres:
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Root Locus Editor (C)
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Teraz nanosimy siatppomocnicz i przeprowadzamy korekuktadu w czasie rzeczywistym:
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Dla c¢(s)=50 otrzymujemy nagiujgcq odpowied na skok jednostkowy:

'ystem: Closed
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System: Closed Loop:rioy
lfO:rtoy

Peak amplitude: 1.05
Overshoot (%): 4.76

Al time (sec): 0.109

System: Closed Loop:rtoy
O rtoy
Settling Time (sec): 0.264

~ 7 System: Closed Loop: rioy
lfO:rioy
Final Value: 1
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