1. Wskp teoretyczny

Liczniki sa uktadami cyfrowymi sekwencyjnymi stacymi do zliczania i
pamietania liczby impulséw podawanych na ichéwiej zliczagce. Sygnat ten
jest jednoczénie jedynym sygnatem wagiowym licznika, czyba ze licznik
posiada maiwos¢ ustalenia poctkowego stanu zliczania impulsow.

Jezeli licznik o pojemnéci N zlicza impulsy cyklicznie (zeraf sk po
kazdorazowym przepetnieniu), to licznik taki nazywammodulo N”. Jsli
natomiast licznik nie zerujeesito nazywamy go licznikiem ,do N”

2. Cel¢wiczenia
Budowanie i badanie licznikbw szeregowych.

3. Schematy pogblowe wybranych licznikéw.
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Ten scalony licznik jest patzeniem dwdch licznikéw mod 2 i mod 5. Po

dokonaniu zewgtrznego padczenia Q1 i CP2 otrzymujemy licznik mod 10 o
nastpujacym przebiegu czasowym:
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Licznik ten jest szeregowym licznikiem scalonym zoioym z licznika
mod 2 i mod 8. W sumie na podstawie pasaej struktury maiwe jest
zbudowanie licznika mod 16.

Jak wid& na schemacie licznik ten zbudowany jest z cztexhebjek
liczacych, gdzie kady przerzutnik zmniejsza o0 pot@w czstotliwosé
wejsciowa. Licznik taki maze w ogélnym przypadku pefhifunkcje dzielnika
czestotliwosci przez 16.



4. Whnioski i uwagi

Liczniki szeregowe pracajnajczsciej jako dzielniki czstotliwosci w
torach sygnatlowych oraz w generatorach (dmaaja uzyskanie
podwielokrotndci danej czstotliwosci). Kolejne modele licznikow scalonych
réznia sie miedzy sola pojemndcia oraz maliwoscia réznego rodzaju
wysterowania sygnatem (zbocze lub poziom logicziNigktére z nich maj
rowniez mazliwos¢ zliczania w tyt (rewersyjni).



