1. Celeéwiczenia

Celem¢wiczenia byto wyznaczenie podstawowych zat®ci w falowniku tranzystorowym dla potwierdzenia wezan
teoretycznych i sprawdzenia ich stopnia zgddnwzgledem siebie. Naspnie mielsmy wyznaczy oraz oméwé przebiegi
czasowe w rinych miejscach obwodu z poréwnaniem ich do przehiegoretycznych, przy gtiych charakterach okgenia.

Szczegotowo miedmy przeanalizowardznice w przebiegach dla olgenia rezystancyjno-indukcyjnego oraz silnika
asynchronicznego.



2. Schemat ideowy uktadu pomiarowego
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3. Opis sond pomiarowych.

Oznaczenie Opis
RP1 W Napkcie na odbiorniku
RP2 b Prad przeptywajcy przez odbiornik
RP3 s Napkcie emiter-kolektor tranzystora pierwszego
RP4 Ur: Napkcie na uzwojeniu pierwotnym transformatora wegapierwszej
RP5 e Napkcie kolektor-emiter tranzystora drugiego
RP6 Unro Napkcie na uzwojeniu pierwotnym transformatora wegadirugiej
RP7 kc Prad zasilajcy falownik
RP8 ke Napkcie baza-emiter tranzystora drugiego

4. Oscylogramy do postawionego zadania dianygh charakteréw obgienia.




Obciazenie rezystancyjne R
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Obciazenie rezystancyjno- indukcyjne RL
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Silnik asynchroniczny jednofazowy
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5. Analiza i wnioski do przeprowadzonegwiczenia.

Gtownym naszym zadaniem w tydwiczeniu bylo baczne obserwowanie przebiegéw czgsbw
napkcia i pradu w r&nych miejscach obwodu ztonego z falownika tranzystorowego z afgeiniem oraz ich
rejestracja. W szczegolém mielismy zwroct uwag: na r@nice wynikajce z podiczenia obecizenia
rezystancyjno- indukcyjnego oraz silnika asyncheenego. Stwierdzsmy, iz przebiegi czasowe dla
obcigzenia rezystancyjnego oraz indukcyjno- rezystanggnaie rG@nia sie od siebie zbytnio pod wzglem
ksztattu, jak i rownig wartasci napeé¢ oraz padoéw. Natomiast nedzy silnikiem asynchronicznym a
obciazeniem RL wida réznice. Dla silnika, przebiegigsw znaczny sposob odksztalcone, co wynika z
wiasciwosci elektrycznych silnika asynchronicznego.



